i

| 5

SERRALEN 2RiREMs00 titittts e

EN [ -

e SOeSSS
=
= ¥ \rhul I\ t

= EEE g ApRAD ADATS

g 495 RE4HS . . i
INPL OQuTPUuY INPUT=0UTP lJ 3 [] [
rha 0 000 R ) o e S SR .
L L] L] L] L] i " # # 4 " Tk | o
- ] 5 1 1 N (3 o i | — " 3 [EThe I|' |
i L | ' Y . th JL J. I., || ,.‘

i
w Y
=1
- ] - s > m \\









lcindekiler

Teknik Ozellikler

Parametre Tablosu

Kullanici Arabirimi

Montaj

Uriin Secimi

10

16

20






Teknik Ozellikler

AC Besleme DC Besleme
Giris Voltaji 100 — 220 VAC = %10 24 VDC = %5
Besleme Gerilimi Giris Akimi 125 mA AC maks. 1.5 ADC maks.
Frekans 47 - 65 Hz

AC Besleme DC Besleme
Uygulanabilir Gerilim 220 VAC 24 VDC
Akim (Maks.) 0.5AAC 1.5ADC
Solenoid Cikiglari
Anahtarlanabilir Toplam 100 W 25W
Tetikleme Sebekeye senkron
izole Giris Bakiniz “INPUT” Aktif ve Pasif durumda calisma zaman diyagramlar

Sistem enerjilendirildiginde basingta herhangi bir olumsuz durum yok ise sistem hazir/ariza rélesi

Sistem Hazir / -
Ariza Cikis Rolesi Ozellik kontaklarini kapatir. Basing, meniide set edilen “Hata Basing Max” degerinden biiyiik ise hazir/ariza

rélesi kontaklarini acar.

Seri Haberlesme RS485 — Half Dubleks
Haberlesme
Maks. Haberlesme Hizi 38400 Baud
OIgUIebiIir Maks. Fark Basincli +0.15milibar, -0.15milibar
Fark Basin¢
Cozunurliuk 150 e-6 milibar
4-20 mA Cikisi 4-20 mA Cikis Kazanci 4mA -> 0mb, 20mA -> 100mb basinca karsilik gelmektedir






n Parametre Tahlﬂsu Fabrika Degeri Minimum Deger Maksimum Deger

Soklama Siiresi Ardisik iki tetikleme arasinda programlanan sure 8s 1s 300 s

Puls Siiresi Her bir solenoide uygulanacak puls

Bitis valfini tetikledikten sonra periyodik olarak baglama valfini
Bekleme Siiresi

tetiklemek icin beklenecek sure

Maksimum Basing¢ 87 mbar 0.1 mbar 87 mbar

Minimum Basing 15 mbar 0.0 mbar 87 mbar

Baslama Valfi Tetiklemenin baslayacagi valf

Bitis Valfi Bekleme suresinin baglamasindan énce tetiklenecek son valf

Cevrim Durumu Sistemin durduktan sonra ¢evrim yapip yapmamasini belirler

Cevrim Sayisi Sistem durduktan sonra kag tur daha valflerin tetiklenecegini belirler

Cevrim Basinci Cevrime girilecek basinc degerini 87.00 mbar

Input Sistemin START girisinden bilgi alip alamayacagini belirler

Basing burada set edilen degerin lzerine ¢iktiginda role kontagi
Hata Basin¢ Maks. 0.1 mbar 99.99 mbar

acik konuma gececektir







B Kullanici Arabirimi

Program Meniisii

Meniiye Giris

Cihaz ilk galistinldiginda ekrana kalibrasyon ayar segenegi gelecektir.
“Up” butonuna basildiginda otomatik kalibrasyon yapilacaktir.

Not : Kalibrasyon yapilirken cihazin bagl oldugu sistemde basing

olmamasi gerekmektedir. Cihaz fabrika ¢ikisinda kalibrasyon yapilmigtir.

Daha sonra gelecek ekran ise izleme ekranidir.

Bu ekranda;
ilk satirda DP degeri milibar cinsinden gériinecekir.

Not : Bu sadece basing sensorlu cihazlar i¢in gegerlidir.

ikinci satirda ise valf numarasi ve soklama saniye cinsinden gériilecektir.

Program menusune girmek igin “ENTER” tusuna basiniz.

Ana menunin ilk parametresi ekrana gelecektir.




n Kullanici Arabirimi

Ana Menii Basliklari



Kullanici Arabirimi E

Alt Meniilere Erisim ve
Parametre Degerlerinin
Degistirilmesi

Test Modu

Ana menude ekrana gelen bu pencerede ilk satirda yazan parametre
ismi, bagh bulundugu alt ait baslik ismidir. ikinci satirda ise parametrenin

set edilmis degeri vardir.

Parametre degerini degistirmek icin “ENTER” butonuna basiniz.

Alt menuye girildiginde ikinci satirda bulunan parametre degerinin ilk
hanesine alt ¢izgi gelmektedir. 1 “UP” butonuna basarak alt ¢izginin
bulundugu hanede rakamlar 0—9 arasinda degistirilebilir.

— “RIGHT” butonuna basarak alt ¢izginin pozisyonu degistirilebilir.
Parametre degeri ayarlandiktan sonra “ENTER” butonuna basiniz
Deger degismeden ¢ikmak icin “ESCAPE” butonuna basiniz

Bu islem diger degistirilebilir parametreler icin uygulanabilir.

Ana menude “Test Modu”nda iken “ENTER” butonuna basildiginda

Ekrana “Test Bagliyor” yazisi gelecektir. ilk valf’ ten baglayarak son valf’
e kadar cikiglarin her birini set edilen puls zamani kadar enerjilendiri-

lecektir. Cikislar bu sekilde test edilebilir.




Cikis

Fabrika Ayarlar

izleme Ekranina Doniis

Eeprom Hatasi

Ana menude “CIKIS” da iken “ENTER” butonuna basildiginda izleme

ekranina geri dondlecektir.

Ana menude “Fabrika Ayarlarina Dén” da iken “ENTER” butonuna
basildiginda, Ekranda Fabrika ayarlari yiikleniyor yazisi gelecektir. Fab-

rika ayarlarindaki ilk degerlere geri donilecektir.

Ana menude iken “ESCAPE” butonuna basildiginda izleme ekranina
donlebilir. Degistirilen parametre degerleri var ise izleme ekranina

doénulste bu degerler yeni deg@er olarak kabul edilecektir

EEPROM’un okunamamasi durumunda cihaz “EEPROM HATASI”

verecektir. Bu hata cihaz tarafindan giderilecektir.
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Kullanici Arabirimi  ines

B Y . . PRESSURE '
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Not: iki ydntem arasindaki calisma farki gevrime giris durumlarindan kaynaklanmaktadir.







Genel Baglanti Semasi
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Cihaz beslemesi resimde en sagda bulunan AC giristen yapilir. LINE1 ve LINE2

giriglerinden faz ve nétr baglantisi yapilir, ayrica toprak girisi de baglanmalidir.



8 li AC Valf Baglanti
Semasi

8 li 24 VDC Valf Baglanti
Semasi

4-20 mA Cikis Baglantisi

Asagida belirtildigi gibi AC valf beslemeleri L1 beslemesinden sisteme
giren sebekeden alir. L2 ise sistem icinde 9. klemense baglidir. Sistem

Uzerinde bulunan diger 2 adet 8 li gruplarda ayni sekilde baglanmistir.

DC valf beslemesi kart (izerinde bulunan izole beslemeden gelmektedir.

Klemensin 9 numarah DC beslemenin GND ucu sistem i¢inden baglidir.

4-20mA baglantisi asagidaki gibi baglanir. Cihaz iginde Uretilen izole 15

Volt ile beslenir ve disaridan herhangi bir besleme gerektirmez.
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Montaj E

Start Giris Baglantisi

Sistem Hazir /
Ariza Cikis Rolesi

RS 485 Baglantisi

Asagida belirtildigi gibi INPUT ve GND arasina kuru kontak olarak

baglanir.

Sistem enerjilendiginde yandaki durumlara gére sistem hazir veya hata

sinyali i¢in rélenin kontaklari acik veya kapali durumunu alir.

32’den fazla Cikish Cihazlardaki ANA cihaz ve YARDIMCI cihaz

Haberlesme Baglantisi.
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Uriin Segimi M 808 EG -- A'DB

Valf Cikig Sayisi
08 : 8 cikis
32 : 32 gikis

Fark Basing
DP : Fark Basingh
-- : Fark Basingsiz

*Cikis adetleri asagida belirtilmistir:
4, 8,12, 16, 20 ve 24 cikish

Ornek Siparis kodu: |[M 808 EG16 ADP 220A 024D M

16 Cikis,
DP Fark Basingli,
220 VAC Giris Gerilimi
24 VDC Cikis Gerilimi, ifade etmektedir
M Modbus™ Haberlesme Protokolii

Haberlesme Tiirii
M : Modbus
- : Haberlesmesiz

Cikis Gerilim Tirii
A . AC
D : DC

Cikis Geilim Degeri
220 1 220V
024 1 24V

Giris Gerilim Tard

A
D

: AC
: DC

Giris Gerilim Degeri

220
024

1 220V
1 24V













Enddstri Kontrol Sistemleri

Mega Endiistri Kontrol Sistemleri Tic. Ltd. Sti.

Yasamkent Mah. 3207. Cad. 3204. Sok. No: 8
06810 Cayyolu, Ankara, Turkey

t+90 (312) 217 3288 f+90 (312) 217 33 88

megaendustri@megaendustri.com.tr
www.megaendustri.com.tr



